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Programa Autopia

2 Cientificos Titulares, 2 colaboradores plantilla, 1 Doctor y 1 estudiante de doctorado, 1
técnico
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VEHICULOS AUTOMATIZADOS
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Introduccion
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¢,De donde venimos? Primeros logros remarcables...

Conduccién auténoma: Antecedentes y evolucion

¢ ® Grand DARPA Challenge, 2005

VIAC Challenge e
Vislab 2010 E2=00

Subida Pikes Peak
Audi 2008

Bertha Drive, 2011
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éhasta | as propuestas actual

Conduccion auténoma: Antecedentes y evolucion

Audi Valet parking, 2018?
-
Mercedes Self-Driving Truck, 2025
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Audi Traffic Jam Assist, 2016

Google Car, 2014
R e
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¢ En qué situacion estamos realmente?

Conduccion auténoma: Antecedentes y evolucion
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